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Technical Project Manager Robotics (m/w/d)
Vollzeit | Hart bei Graz, Österreich

#yourmission
 • Du koordinierst als Teilprojektleiter:in die Umsetzung von Robotik Lösungen bei unseren internationalen

Kunden.
 • Du verantwortest die Umsetzung von Robotik Lösungen zu den Projektkonditionen unter Einhaltung von Zeit-

und Kostenvorgaben.
 • Du orchestrierst ein interdisziplinäres Team an Mechatronik- und Software-Expert:innen sowohl im Rahmen

von Entwicklungsprojekten im Haus, als auch während der Inbetriebnahme vor Ort.
 • Du erstellst Projektpläne und bereitest Statusberichte zum Projektfortschritt auf.
 • Du führst Kundengespräche remote und vor Ort und bist die erste Ansprechperson des Kunden und des

Projektteams in Bezug auf Robotik Lösungen.

#youareknapp
 • Du verfügst über eine abgeschlossene technische Ausbildung im Bereich Automatisierungstechnik, Robotik

oder IT.
 • Du verfügst idealerweise über Arbeitserfahrung im Analgenbau oder der Intralogistik.
 • Du arbeitest sauber und zuverlässig und behaltest bei parallellaufenden Projekten den Überblick.
 • Du hast ausgeprägte problemlösende Fähigkeiten. Effiziente Kommunikation, Entscheidungsfreude und

Durchsetzungsfähigkeit zählen zu deinen Stärken.
 • Deine Affinität für unsere Branche, die Intralogistik, ist von Vorteil.
 • Verhandlungssichere Englisch- und Deutschkenntnisse sowie Reisen (ca. 30%) sind für dich kein Problem.

Weitere Fremdsprachenkenntnisse sind von Vorteil.

#weareknapp
Wir bieten dir fachliche und persönliche Weiterbildungsprogramme sowie die Mitarbeit in einem motivierten Team,
in dem die Bereitschaft Verantwortung zu übernehmen und die Begeisterung für die Umsetzung von Ideen
willkommen sind. Für diese Position gilt ein Mindestgehalt von EUR brutto 3.341,50 pro Monat. Wir bieten jedoch
eine marktkonforme Bezahlung in Abhängigkeit von deiner Qualifikation und Vorerfahrung.
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